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MOTOMAN- AR  S e r i e s  S pe c i f i c a t i on s

MOTOMAN-AR 系列机器人  ： AR1440, AR1440 E, AR2010  

· ਥ内㖤电㔼的中グ手㟸ᶺ造，ࠅቇ电㔼ᒨ⎿ሲ㠪的ࣞ作限制、
 ᧈ䲚ᯣ㓵、使⽰ᮏㆶ易ौ

· ਥ䘿焊ᷠ电㔼内㖤/外㻻。ਥ对应ᇘᡭ的ᐛԬ及䇴༽，
 ᨆב䘸ਾ的㇗㓵ऻ 

· 焊电Ⓠ电㔼ਥ内㖤൞S䖪，ᨆבㆶ⌷的电㔼㇗㓵ऻ

· ൞⤣ቅグ䰪中ҕਥԛ将фઞ䗯䇴༽的ᒨ⎿限制ࡦ最ቅ的
 㓚细中グ手㟸

· 手㟸ᖘ⣬ਥ䲃քфઞ䗯䇴༽的ᒨ⎿

■  中グ手㟸

时䰪ߨቇ㕉ࠅ

ԛ高ਥᩢ䍞䠅ૂ高䙕ࣞ作ᙝ㜳ᇔ⧦高生产ᙝ

ਥ䘿内㖤或外㻻焊ᷠ电㔼

䘇ᙝ֩

䇴༽㍝ࠇौ

ᨆ高生产ᙝ

ᨆ高安㻻、䘆行、㔪ᣚ的᭾率έ

ᇘᡭ䴶≸

· 高ਥᩢ䍞䠅ԛ及高䙕ࣞ作ᙝ㜳，为ᇘᡭᨆ高生产ᙝڐ出䍗⥤

· 通䗽改ࣖࠅ䙕控制，ᰖ䇰Աဵࣵ都将ࣖࠅ䙕时䰪㕟⸣㠩ᶷ限

· ޭ༽高ਥᩢ䍞䠅，ਥᩣ䖳〃Ֆ器及հᵃ焊ᷠ

* : AR1440ૂAR2010的最高䙕ᓜ∊⧦有机ශᨆ高最大15%έ
 AR1440E的最高䙕ᓜ∊⧦有机ශᨆ高最大18%έ

手㟸部ᒨ⎿ঀᖺ最ቅौ

⧦有机ශ ⧦有机ශ

MA1440 136 mm
VA1400II  131 mm
MA2010 136 mm

新机ශ

AR1440 120 mm
AR1440E 120 mm 
AR2010 120 mm

ᕰौਥᩢ䍞䠅（2ك）
⧦有机ශ : VA1400 I I ਥᩢ䍞䠅 3 kg
新机ශ : AR1440E 6 kg

于㔪ᣚ

· 更ᦘ机内电㔼时ᰖ䴶䘔电⊖ਥؓᤷ原点ᮦᦤ

· 通䗽ࠅࢀ电㔼、ཪᮦ䠅ᨆ高作业ᙝ

ቇ䞃㓵ᐛᮦࠅ

ቇᐛᮦࠅ，㠩1ṯࠅࢀ电电㔼ב ·

■ ቇᒨ⎿领ตࠅ

新机ශ

·ᰖᒨ⎿，ခ终ԛ䘸ਾ的ဵࣵᇔ⧦高品䍞焊

·通䗽⋱ޭ、щ用䇴༽的一։ौ，ᇔ⧦䘇ᐹቶ省グ䰪ौ

·ᰖᒨ⎿，ਥᇔ⧦高ᇼᓜᐹቶ

7䖪ᶺ成，ᢟ大机器人ဵࣵ㠠⭧ᓜ
ᇔ⧦ᰖᒨ⎿

AR1440E
■  ခ终ԛ䘸ਾ的ဵࣵᇔ⧦高品䍞焊

*ഴ⡽为⁗ᤕഴ。

ㅢ7䖪

ᇘᡭ䴶≸

ᇘᡭ䴶≸

 ਥᩢ䍞䠅 

R䖪中グΦ50mm T䖪中グΦ50mm
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S o l u t i o n  1
MOTOMAN-AR Series

AR1440 AR1440E

■ 外ᖘ尺寸及ࣞ作㤹പ:  单փ：mm         : P点ࣞ作㤹പ
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ḽ规格 AR1440 AR1440E
ශ号 YR-1-06VXH12-A01 YR-1-07VXHE6-A00
ᶺ造 මཐ关㢸ශ（6㠠⭧ᓜ） මཐ关㢸ශ（7㠠⭧ᓜ）

ਥᩢ䍞䠅 *1 12 kg 6 kg
重གྷ定փ㋴ᓜ *2 0.02 mm 0.06 mm

ࣞ作㤹പ S 䖪 （ᰁ䖢） ι170° ~ +170° ι170° ~ +170°
L 䖪 （с㞋） ι 90° ~ +155° ι 70° ~ +148°
E 䖪 （中㞋 ) ι 90° ~ + 90°
U 䖪 （上㞋）*3 ι  85° ~ +140°*6 ι 80° ~ + 80°
R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） ι150° ~ +150° *6 ι150° ~ +150°（ι200° ~ +200°） *6
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） ι135° ~ +  90°*6*7 ι135° ~ +  90° （ι150° ~ +150°) *6
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） ι210° ~ +210° *6 ι210° ~ +210°（ι455° ~ +455° ) *6

最大䙕ᓜ S 䖪 （ᰁ䖢） 4.53 rad/s, 260°/s 4.53 rad/s, 260°/s
L 䖪 （с㞋） 4.01 rad/s, 230°/s 4.01 rad/s, 230°/s
E 䖪 （中㞋 ) 4.53 rad/s, 260°/s
U 䖪 （上㞋 4.53 rad/s, 260°/s 4.53 rad/s, 260°/s
R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 8.20 rad/s, 470°/s 8.20 rad/s, 470°/s
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 8.20 rad/s, 470°/s 8.20 rad/s, 470°/s
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 12.2 rad/s, 700°/s 12.2 rad/s, 700°/s

ᇯ䇮࣑⸟ R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 22 N·m 12.5 N·m
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 22 N·m 12.5 N·m
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 9.8 N·m 6.0 N·m

ᇯ䇮ᜥᙝ࣑⸟ （GD2/4） R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 0.65 kg·m2 0.40 kg·m2
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 0.65 kg·m2 0.40 kg·m2
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 0.17 kg·m2 0.08 kg·m2

本։䍞䠅 150 kg 190 kg
ؓᣚ等㓝 本։ : IP54, 手㞋䖪 : IP67

䇴㖤⧥ູ ᓜ 0�Û&  ~  ��5�Û&
⒵ᓜ 20%  ~  80%RH (ᰖ㔉䵨 )
ᥥࣞࣖ䙕ᓜ 4.9 m/s2 (0.5 G) ԛс

ḽ高 1000 mԛс

ެԌ ᰖᕋ⟹ᙝ或㞆㲶ᙝ≊։、⏨։
ᰖ≪、⋯、㊿
䘒⿱电≊ಠ丩Ⓠ
ᰖᕰ场

电Ⓠᇯ䠅 *4 1.5 kVA
䇴㖤方ᕅ *5 㖤地ᕅ、و㻻ᕅ、ᤸᕅ、ٴᯒᕅ 㖤地ᕅ

*1: U㟸上䍕䖳ṯᦤ手㞋部䍕䖳䍞䠅ौ。

*2: ISO 9283为ะ。

*3: U䖪 记䖳的是㠠䖪的ࣞ作㤹പ而不是对地ะ。 
*4: 因用途、ࣞ 作⁗ᕅ而ᔸ。

*5: ᤸᕅ、ٴᯒᕅ䇴㖤时，S䖪有ࣞ作限制。

*6:  䴶要ᢟ大ࣞ作㤹പ时，ਥ㜳࠽ᦘ为（）内的ᮦٲ。

ࣞ，㻻ᕅ使用02723$&时و  :7* 作㤹പ的↙䍕相ਃ。

⌞ : 本㺞记䖳的是SI单փ。
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M O T O M A N- A R S e r i e s  S p e c i f i c a t i o n s

■ 外ᖘ尺寸及ࣞ作㤹പ:  单փ：mm         : P点ࣞ作㤹പ
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ḽ规格 AR2010
ශ号 YR-1-06VXH25-A11
ᶺ造 මཐ关㢸ශ（6㠠⭧ᓜ）

ਥᩢ䍞䠅 *1 12 kg
重གྷ定փ㋴ᓜ *2 0.03 mm

ᐛ作㤹പ S 䖪 （ᰁ䖢） ι180° ~ η180°
L 䖪 （с㞋） ι105° ~ η155°
U 䖪 （上㟸） *3 ι 86° ~ η160°
R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） ι150° ~ η150° （ι200° ~ η200°） *6
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） ι135° ~ η   90° （ι150° ~ η150°） *6*7
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） ι210° ~ η210°（ι455° ~ η455° ） *6

最大䙕ᓜ S 䖪 （ᰁ䖢） 3.67 rad/s, 210°/s
L 䖪 （с㞋） 3.67 rad/s, 210°/sȼ
U 䖪 （上㟸） 3.84 rad/s, 220°/s
R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 7.59 rad/s, 435°/s
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 7.59 rad/s, 435°/s
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 12.2 rad/s, 700°/s

ᇯ䇮࣑⸟ R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 22 N·m
B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 22 N·m
T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 9.8 N·m

ᇯ䇮ᜥᙝ࣑⸟ （GD2/4） R 䖪 （手㞋ᰁ䖢） 0.65 kg·m2

B 䖪 （手㞋᩼ࣞ） 0.65 kg·m2

T 䖪 （手㞋ഔ䖢） 0.17 kg·m2

本։䍞䠅 260 kg
ؓᣚ等㓝 本։ IP54, 手㞋䖪 : IP67

䇴㖤⧥ູ ᓜ 0�Û&  ~  ��5�Û&
⒵ᓜ 20%  ~  80%RH (ᰖ㔉䵨 )
ᥥࣞࣖ䙕ᓜ 4.9 m/s2 (0.5 G) ԛс

ḽ高 1000 mԛс

ެԌ ᰖᕋ⟹ᙝ或㞆㲶ᙝ≊։、⏨։
ᰖ≪、⋯、㊿
䘒⿱电≊ಠ丩Ⓠ
ᰖᕰ场

电Ⓠᇯ䠅 *4 2.0 kVA
䇴㖤方ᕅ *5 㖤地ᕅ、و㻻ᕅ、ᤸᕅ、ٴᯒᕅ

*1: U㟸上䍕䖳ṯᦤ手㞋部䍕䖳䍞䠅ौ。

*2: ISO 9283为ะ。

*3:  U䖪 记䖳的是㠠䖪的ࣞ作㤹പ而不是对地ะ。

*4: 因用途、ࣞ 作⁗ᕅ而ᔸ。

*5: ᤸᕅ、ٴᯒᕅ䇴㖤时，S䖪有ࣞ作限制。

*6:  䴶要ᢟ大ࣞ作㤹പ时，ਥ㜳࠽ᦘ为（）内的ᮦٲ。

ࣞ，㻻ᕅ使用02723$&时و  :7* 作㤹പ的↙䍕相ਃ。

⌞ : 本㺞记䖳的是SI单փ。


