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工作空间 Working Space

地

SP120
产品简介 Product Info.

SP系列搬运机器人

1615

工作空间大

产品特点 Features

性能稳定
运行速度快

通用性能佳
模块化的机械结构设计

物料搬运、码垛

产品应用 Application

技术指标 Principal Data

a
2403

b
742

c
1776

d
462

重复定位精度
 Position Repeat Accuracy

环境温度 Ambient Temperature

250 Nm手腕允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

J2+J3 +120°

手腕允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

70 kgm 2

最大工作半径 Max Working Radius

~-20°

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂



产品简介 Product Info.

地

SP200

。

工作空间大

产品特点 Features

性能稳定
运行速度快

通用性能佳
模块化的机械结构设计

物料搬运、码垛

产品应用 Application

SP系列搬运机器人

1817

工作空间 Working Space

技术指标 Principal Data

重复定位精度
 Position Repeat Accuracy

480 Nm

a
3003

b
1026

c
2292

d
446

手腕允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

手腕允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

70 kgm 2

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

最大工作半径 Max Working Radius

J2+J3 +112° ~-20°

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂


