
环境温度 Ambient Temperature

，

6 kg

技术指标 Principal Data

产品特点 Features

。

。

SA系列焊接机器人

1211

SA1400

体积小
重量轻
运行速度快

重复定位精度高
焊接稳定性强

弧焊、切割

物料搬运、码垛

工作空间 Working Space

产品应用 Application

产品简介 Product Info.

11.8 Nm

9.8 Nm

5.9 Nm

143 kg

SA1400       

a
1405

b
1045

c
1640

d
755

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

0.6 kgm

0.25 kgm

0.06 kgm

2

2

2

关节允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

关节允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

重复定位精度 Position Repeat Accuracy

最大工作半径 Max Working Radius

ab

地

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂



工作空间大
重量轻
运行速度快

重复定位精度高
焊接稳定性强

8 kg

环境温度 Ambient Temperature

工作空间 Working Space

技术指标 Principal Data

SA系列焊接机器人

1413

SA1800
产品简介 Product Info.

产品特点 Features

弧焊、切割

物料搬运、码垛

产品应用 Application

。

。

a
1818

b
1458

c
2053

d
1158

0.75 kgm

0.35 kgm

0.1 kgm

2

2

2

关节允许负载力矩
Wrist Allowable Torque

关节允许负载惯量
Wrist Allowable Torque

重复定位精度 Position Repeat Accuracy

22 Nm

16.5 Nm

6.7 Nm

160 kg

SA1800 

手腕额定负载 Wrist Rated Payload

最大工作半径 Max Working Radius

， 地

Robot      Intelligent    Future
机器人  智能科技  未来工厂




