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FANUC机器人 LR Mate 200iD
/7C, /7LC, /4SC
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手腕允许负载曲线图
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末端执行器安装面尺寸
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/7C /7LC

手腕旋转中心

圆周分布
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末端执行器安装面尺寸
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/4SC

手腕旋转中心
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安装尺寸（底座）
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背面配线版
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安装尺寸（底座）
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底面配线版
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设备安装面尺寸
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/7C /7LC
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设备安装面尺寸
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/4SC


